PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
NA CZAS ROBOT

PRACE PROWADZONE POZA TERENEM ZABUDOWANYM
- polowkowe zajecie jezdni
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UWAGA: Komplet oznakowania i zabezpieczenia bedzie przesuwany w miare postgpu robot.

NA ODCINKACH O OGRANICZONEJ WIDOCZNOSCI LUB W PRZYPADKU SPIETRZENIA POJAZDOW
(dlugie kolejki oczekiwanie) RUCH BEDZIE STEROWANY RECZNIE PRZEZ UPRAWNIONE OSOBY.



	Strona 1

